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RRK 100: Контроллер систем вентиляции и кондиционирования 
воздуха с передачей данных 
Для универсального применения в различных системах вентиляции и кондиционирования воз-
духа. Специально для автоматических систем EY фирмы Sauter. С функциями измерения, 
управления и времени для регулирования и контроля температуры, влажности, давления и 
потока. 
DDC - система с четырьмя PID модулями контроллера плюс командные и последовательные 
модули. Дополнительные функции для мониторинга. Отбор и ограничение. Для ускорения 
процесса наладки имеется примерно 50 моделей регулирования с предварительно установ-
ленными параметрами, из которых предварительно сконфигурированы следующие: 4 для сис-
темы вентиляции и кондиционирования воздуха (модель 700 ... 703) и 1 для системы отопления 
(модель 800). Временной переключатель с программой на неделю, с различными временными 
функциями. Сменная плата памяти для записи и копирования установленных параметров. 
Данные согласуются с системой управления зданиями EY2400.  
Корпус (144 × 144 мм) - из огнестойкого белого (RAL 9010) термопластика. Передняя панель - с 
большим LCD, клавиатурой и пломбируемым ползунковым переключателем режимов работы 
(Hand/Automatic/Service) – (Ручной/Автоматический/Сервис). Крышка для сервисных  клавиш. 
Краткие рабочие инструкции в углублении. Для монтажа на панели или стене. Винтовые 
клеммы для кабеля с сечением до 2.5 мм2. 
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Тип 1) Характеристики Напряжение питания Вес, [кг]  

RRK 100 F003 cм. модели регулирования 24 В~ 1.44  
 

Features Одинарный 
контроллер
макс. 4 

Каскадный 
контроллер 
макс. 2 

Каскадный
+ одинарный
контроллер

Среднее 
значение 
или отбор 

(xi) 

Обратное 
преобразо-
вание извне

Применение 
в текстильной 
промыш-ти 

HVAC 
конфигу
-рация 

№ модели регулир-я 100...106 200...206 300...307 400...408 500...506 600...609 700...800 
Одинарный выход • • • • – • (•) 
Двойная последоват-
сть 

• • • • – • (•) 

Тройная последоват-
сть 

• • • • • • (•) 

Выбор миним./макс.из y (•) (•) (•) (•) (•) • (•) 
Сдвиг заданного значения (•) (•) (•) (•) (•) (•) (•) 
Заданное извне значение (•) (•) (•) (•) (•) (•) (•) 
(•) =  при необходимости может быть активизирован 
 
Диапазоны установки 
(зависят от датчика) 

Температура
[°C/K] 

Процент 
[%] 

Относительная 
влажность, [%отн.вл.]

Абсолютная 
влажность, [г/кг] 

№ измеритель-
ного устройства 

Заданное значение XS –30...150 °C 0...100 0...100 0.0...20 –4999...4999 
Зона пропорц. Xp 0.1...180 K 0.1...600 0.1...100 0.1...20 0.1...4999 
 

8 общих входов 2)  Выходы 3)  
температура Ni1000 (DIN 43760) 4 аналог. выходных сигнала 0(2)...10 V, нагрузка > 5 

kΩ 
 Pt1000 (IEC 751) 5 выходов реле on/off, 24 В~, 1 A 
напряжение 0(2)...10 В, Ri = 100 kΩ Часы с программой на неделю 

 0...1 В, Ri = 200 kΩ Адреса памяти 50 
ток 0(4)...20 мA, Ri = 50 Ω Резервное питание 3 дня, 24 часа миним. 
потенциометр 2 kΩ (миним. 1 kΩ) Временные параметры  
Влажность HBG 5, HSG 
5 

Pot 2000 Время перезапуска Tn 0...9999 сек 

6 двоичных входов  Производная по време-
ни действия Tv 

0...25.5 сек 

Порог переключения –6 В, > 1.3 мA Цикл 900 мсек 
Дополнительное напряжение 2 × 1 В, макс. 1 мA Задержка аварийного сигна-

ла 
0...9999 сек 

 

 

Напряжение питания 24 V~ ± 20 %, 50...60 Гц Электросхема A04963 
Потребляемая мощность прибл. 9 VA Чертёж M05033 
  Инструкции по монтажу MV 505405 
Допуст. темп. окруж. среды 0...40 °C Рабочие инструкции 7 000814 
Степень защиты IP 40 (EN 60529) Краткие рабочие инструкции 7 000831 
  Наклеиваемая таблица 7 000689 
 

 

Аксессуары  
369839 . . . Дополнительные копии рабочих и кратких инструкций:  

на намецком 001, франц. 002, англ. 003, итал. 004, испан. 005. 
 

369857 . . . Память, программируемая для 17 различных способов применения, согласно руководству  7 000828  
226187 003 Д
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Принцип работы 
Контроллер RRK 100 - с предварительно сконфигурированными программными модулями, со 
стандартными установленными параметрами. При выборе моделей управления 
программные модули соединяются, напр., с двумя каскадными контроллерами с 
последовательным выходом и сдвигом. 
Различным модулям присваивается постоянное назначение. Отдельно от них существуют 
модули для предельных значений, минимального или максимального ограничения, выбора  
”заданных извне значений“, которые могут быть свободно сконфигурированы. Одна группа 
моделей управления имеет жестко фиксированную конфигурацию, позволяющую 
значительно ускорить настройку. 
Имеется встроенный блок сопряжения  данных с системой управления зданиями EY2400. 
В факультативной памяти могут храниться все параметры пользователя, в целях создания 
документации или для копирования их для сходных систем. 
Все параметры фиксированы. Мощный конденсатор позволяет осуществлять поддержку 
питания часов с программой на неделю. Переключатель Hand/Automatic/Service – Ручной/ 
Автоматический/Сервис используется для выбора следующих режимов работы:- 
Service - Сервис(Режим обслуживания) 
При выборе модели управления контроллер приспосабливается под конкретные задачи 
управления; в этом же режиме конфигурируются входы, выходы и дополнительные функции. 
При использовании вместе с EY-системой управления зданиями,в этом режиме можно 
преобразовывать соответствующие значения данных. 
Automatic - Автоматический (Автоматический режим работы)  
В автономном режиме, управление осуществляется в соответствии с заданными значениями 
программы на неделю. В сочетании с EY-системой управления зданиями, контроллер 
работает автономно. С помощью системы управления можно запрашивать и изменять 
значения данных, временную информацию, посылать временные команды. 
Hand - Ручной (Ручной режим работы) 
При работе в этом режиме принимаются преобладающие позиционные сигналы; значения их 
можно установить вручную в диапазоне между 0 и 100 %. Можно ввести необходимые 
поправки в управляющие параметры, предельные значения и в программу на неделю. Можно 
вводить день недели и время, здесь также активизируется автоматическое переключение с 
летнего на зимний режим работы. 
Примечания по проектированию и монтажу 
Контроллер RRK 100 должен быть постоянно подключен к источнику питания. If there is a 
lengthy power failure and the back-up supply is exhausted, the clock ceases to work correctly. All 
the other parameters are captive. Если имеется длительный отказпитания, и поставка 
резервное питание на исходе, часы прекращают работать правильно. Все другие параметры 
– не работают. 
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ФЛЕКСОТРОН M3000 RRK 100 
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Электросхемы 

Модели регулирования:- 
№. 100...399 одинарный контроллер, каскадный контроллер  № 400...499 усреднение, отбор мин./макс.  
№. 500...599 инверсия на выходе Y3                       № 600...699 применение в текстильной промышленности 
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Модели регулирования: одинарные контроллеры 
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Модели регулирования: каскадные контроллеры 
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Off: y=const. A04975a

y2xi3 xi4 PI
D

3

204

PID1

PID2

xi1

xi2 y2

PID3

PID4

xi3

xi4
y3

Seq.

Y04921

y1

y3

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04976a

y2xi3 xi4 PI
D

3

y3

205

PID1

PID2

xi1

xi2 y3

PID3

PID4

xi3

xi4
y4

Seq.

Y04922

y1
y2

y4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04977a

y2xi3 xi4 PI
D

3

y3 y4

206

PID1

PID2

xi1

xi2 y2

PID3

PID4

xi3

xi4
y3

Seq.

Y04923

y1

y4

Seq.
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 RRK 100  46.200/9 

 Sauter Components 

Каскадный контроллер + одинарные контроллеры 
 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04978a

y2xi3 PI
D

3

300

Y04924

PID1

PID2

xi1

xi2
y1

PID3xi3 y2

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04979a

y2xi3 PI
D

3

301

Y04925

PID1

PID2

xi1

xi2
y1

PID3xi3
y3
y2

y3

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04980a

y2xi3 PI
D

3

y3

302

Y04926

PID1

PID2

xi1

xi2
y1

PID3xi3
y4

y2
y3

y4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19
PI

D
1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04981a

y2xi3 PI
D

3

y3

303

Y04927

PID1

PID2

xi1

xi2 y2

PID3xi3 y3

y1
Seq.

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04982a

y2xi3 PI
D

3

y3

304

Y04928

PID1

PID2

xi1

xi2 y3

PID3xi3 y4

y1
Seq.

y2

y4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04983a

y2xi3 PI
D

3

y3 y4

305

Y04929

PID1

PID2

xi1

xi2 y2

PID3xi3
y4
y3

y1
Seq.

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04984b

y2xi3 PI
D

3+
4

y3

306

Y04930

PID1

PID2

xi1

xi2

PID3xi3 y2

y1

PID4xi4 y3

xi4
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46.200/10  RRK 100 

Sauter Components 

 

 
 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04985b

y2xi3 PI
D

3+
4

y3xi4

307

Y04931

PID1

PID2

xi1

xi2

PID3xi3 y3

y1

PID4xi4 y4

y2

Seq.

y4

 

Усреднение или отбор значений 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 X 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04986a

xi3

xi1
PID1

400

Y04932

xi2
PID2

xi3

y1

X

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04987a

xi3

xi1
PID1

401

Y04933

xi2
PID2

xi3

y2

X

y1
Seq.

y2

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04988a

xi3 y2

xi1
PID1

402

Y04934

xi2
PID2

xi3

y3

X
y1

Seq.

y2

y3

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04989a

xi3

xi3 PID1

403

Y04935

xi2
PID2

xi4 X

y1

xi1

xi5

xi4 xi5

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04990a

xi3 xi4 xi5

xi3 PID1

404

Y04936

xi2
PID2

xi4 X

y2

xi1

xi5 y1
Seq.

y2

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04991a

xi3 xi4 xi5 y2

xi3 PID1

405

Y04937

xi2
PID2

xi4 X

y3

xi1

xi5 y1
Seq.

y2

y3
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 RRK 100  46.200/11 

 Sauter Components 

 

Усреднение или отбор значений 
 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04992a

xi3 xi4 y2

406

Y04938

xi1 PID1

xi2
PID2 y1

xi3
PID3

xi4
X y2 PI

D
3

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04993a

xi3 xi4 y2PI
D

3

407

Y04939

xi1 PID1

xi2
PID2

y2

xi3
PID3

xi4
X y3

y1
Seq.

y3

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04994b

xi3 xi4 y2 y3

408

Y04940

xi1 PID1

xi2
PID2

y3

xi3
PID3

xi4
X y4

y1
y2

Seq.

y4PI
D

3

 

Инверсия на выходе Y3 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19
PI

D
1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04995b

y2 y3
Inversion

500

PID1

Seq.

1
E

PID2
xi2

y1
y2

y3

y4
y4

Y04942a

PI
D

2

xi1

xi2

S4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

P
ID

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04996c

y2 y3xi6 y4P
ID

2

xi2

501

PID1

Seq.

1
ETD/hD

PID2

y1
y2

y3

y4
Y04943a

xi1

xi6

xi2

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04997b

y2 y3xi5xi4xi2 PI
D

2

y4

502

PID1

Seq.

1
ETD/hD

PID2

y1
y2

y3

y4
Y04944a

xi2

xi5

xi4

xi1
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46.200/12  RRK 100 

Sauter Components 

 

 
 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04998b

y2 y3xi2
Inversion

PID2

Seq.

1
E

PID1

PID3

503

xi1

xi2

S4

xi3

y1
y2

y3

y4
Y04945a

xi3 y4PI
D

3

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A04999b

y2 y3xi2 xi6

PID2

Seq.

1
E

PID1

TD/hD

504

PID3

xi1

xi6

xi2

xi3

y1
y2

y3

y4
Y04946a

xi3 y4PI
D

3

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A05000b

y2xi2 xi5xi4 y3

PID2

Seq.

1
E

PID1

TD/hD

505

PID3

xi1

xi2

xi4

xi5

xi3

y1
y2

y3

y4
Y04947a

xi3 PI
D

3

y4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

1

On: y=Auto.
Off: y=const. A05328

y2 y3xi2 xi6xi3 y4PI
D

3
PID2

Seq.

1
E

PID1

TD/hD

506

PID4

PID3

xi1

xi2

xi6

xi3

xi4

y1
y2

y3

y4
Y05327

xi4

 

Применение в текстильной промышленности: No. 600-602 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1 Y 3 Y 4

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21 20 17 19

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05001a

y2xi3 y3

xi1 PID1

600

Y04948

y2

y1
Seq1

PID2

PID3

Min
(Max)

y3

xi2

xi3

→ ERA140 Nr.0

X   group 2sxi1=T R
xi2=T S
xi3=H%

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05002a

y2xi3
X   group 2sxi1=T R

xi2=T S
xi3=H% R

el
 1

8 7 6

xi1 PID1

601

Y04949

y2

y1
Seq1

PID2
Min
(Max)

Rel 1

xi2

xi3

→ ERA140 Nr.0(2 pt)

PID3 = 2 pt

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3
Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05003a

y2xi3
X   group 2sxi1=T R

xi2=T S
xi3=H%

xi1 PID1

602

Y04950

y3
Seq1

PID3

Min
(Max)

y1

xi3

xi2

→ ERA140 Nr.1

PID2

y2

xi6

Y 3 Y 4

20 17 19

y3
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 RRK 100  46.200/13 

 Sauter Components 

 

Применение в текстильной промышленности: No. 603-609 
 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05004a

y2xi3
X   group 2sxi1=T R

xi2=T S
xi3=H%

Y 3 Y 4

20 17 19

y3

xi1 PID1

603

Y04951

y4
Seq2

PID3

Min
(Max)

xi3

xi2

→ ERA140 Nr.2

PID2

y3

y2
Seq1

y1
y4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05005a

y2xi3
X   group 2sxi1=T R

xi2=T S
xi3=H%

Y 3 Y 4

20 17 19

y3

xi1 PID1

604

Y04952

PID3
Min
(Max)xi3

xi4

→ ERA140 Nr.3

PID4

y2

xi2 PID2

Min
(Max) y3

y1

1

2 xi4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05006a

y2xi3
X   group 2s

xi1=T R
xi2=T S

Y 3 Y 4

20 17 19

y3xi4

xi1 PID1

605

Y04953

PID2xi2

xi3

→ ERA140 Nr.4

PID3

y2
Min
(Max)

y3

y1

xi4 PID4 y4
xi6

xi3=H%1
xi3=H%2

y4

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05007a

y2xi3
X   group 2s

Y 3 Y 4

20 17 19

y3

xi1 PID1

606

Y04954

PID3xi3

xi2

→ ERA140 Nr.5

PID2

y3
Min
(Max)

y2

y1
Seq1

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05008a

y2xi3
X   group 2s

Y 3 Y 4

20 17 19

y3

xi1 PID1

607

Y04955

PID3
Min
(Max)xi3

xi4

→ ERA140 Nr.6

PID4

y3

xi2 PID2

Min
(Max) y4

y2

1

2

Seq1
y1

xi4 y4

xi1=T R
xi2=T S

xi3=H%1
xi3=H%2  

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05009a

y2xi3
X   group 2s

Y 3 Y 4

20 17 19

y3xi4 y4

xi1=T R
xi2=T S

xi3=H%1
xi3=H%2

xi1 PID1

608

Y04956

PID2
Min
(Max)xi2

xi3

→ ERA140 Nr.7

PID3

y2

xi4 PID4

y3

y4

Seq1
y1

 

S1 S2 S4 S5 S6

xi1 xi2

X 1 X 2 X 3 X 4 X 5 X 6 X 7 X 8

y1

S3

Y 2Y 1

44 43 42 41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 26 24 25 11 10 16 14 15 22 18 21

PI
D

 .

On: y=Auto.
Off: y=const. A05010a

y2xi3
X   group 2s

Y 3 Y 4

20 17 19

y3
xi1=T R
xi2=T S

xi3=H%

xi2 PID2

609

Y04957

PID1
Min
(Max)xi1

xi3

→ ERA140 Nr.8

PID3

y2

y3

Seq1
y1

Seq2
Min
(Max)

1

2

 
 
 Отпечатано в Швейцарии 

Права на изменения сохраняются 
N.B.: Запятая в числах  
обозначает десятичную точку  
Fr. Sauter AG, CH-4016 Базель 
7 146200 003 J7 


