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SAUTER EY-modulo 2 Fir Lebensrdume mit Zukunft.
PDS 94.185 PY Katanor EY-RC208, 209

CTtaHuUuA KOMHaTHOM aBTOMaTu3auum ecos208, 209

Balue npeumyluecTBo Ans 6onblieit a3HeproadgpekTMBHOCTH

MolHble dyHkuMoHanbHble mMomynu B CA Tuna ecos o6GecrneyvBaloT ONTUMarbHOe perynupoBaHve B
NOMELLIEHNSIX, YNIPaBIieHNe CBETOM U LUTOPaMK, U rapaHTUPYT MUHUMAarIbHOE NoTpebrieHne sHepruu.

O6nacTn npuMeHeHUs1

KomHaTHasi aBToMaTtu3aums Ans perynvpoBaHus Temneparypbl U yripaBrieHUst OCBELLEHUEM U LUTOPaMMU.

T10761

CBoncrtBa

e YacTtb cepuit cuctem asTomatusaumm SAUTER EY-modulo

e VHamBuayanbHas aganTtaumsi KOMHATHOMO KnnMaTa ¢ MOMOLLbIO KOMHATHbIX Npubopos cepun EY-RU2, EYB2
Ontumunsauus notpebneHust Tenna Yyepes pyHKUMIO NPUCYTCTBUS, KOHTPOSb HaZ OKOHHLIM KOHTaKTOM,
ynpaBreHue CTyrneHsaM1 BEHTUNATOPa, CBETOM U LUTOpaMu, a Takke U3MEHEHNe YyCTaBOoK N0 BPEMEHU
BPEMEHHbIE U KaneHaapHble yHKLMK

3anucb AaHHbix (basa UCTopryecKkmx AaHHbIX)

nHterpaums ¢ CAMYMO3 (CKALA) yepes winHy AaHHbIX novaNet

nporpaMMumpoBaHue/napaMmeTpumsaums Yepes KomnboTep ¢ nporpamMmmHbiM naketom CASE Suite (no IEC
61131-3)

TexHuyeckoe onucaHue

e nutaHue 230 V~
® LLKHa AaHHbIX novaNet, 2-npoBogHasa

Uspenus

Tvn OnucaHue Bec (kr)
EY-RC208F001 KomnakTHas cTaHUUA KOMHaTHOM aBTOMaTusauumu 6 pene 1,35
EY-RC209F001 KomnakTHas ctaHumsa koMHaTHOM aBToMatuaauum 10 pene 1,40

TexHuyeckne AaHHble

AnekTponuTtaHue MoHTax
HanpsbkeHve nutanus 230 V~+ 10% YpoBeHb 3aLmnThI IP 20 (EN 60529)
MNoTpebnsemas MOLHOCTL/M. NOTEPU (c nokpbiTHEM knemm /
(xonocTo xon) Do 29 VA/ 11 W kopobkoii kabeneit)
MoTpebnsemas MOLHOCTL/M. NoTEPU Knacc sawutbl I (EN 60730-1)
(BHeLwwH. Harpy3ka 20 BA) no 40VA/32W Knacc okpyxatoLien cpeabl IEC 60721 3K3
Batapes CoBMECTUMOCTb COrMacHo:
(nntaHne RTC/SRAM) CR2032 BcraBnsema npasunam OMC 2004/108/EG EN61000-6-1
(Lithium) EN 61000-6-2
EN 61000-6-3
[donycTumMble yCrOBUS OKpYXaloLLen cpeabl EN 61000-6-4
Pabouasi Temnepatypa 0..45°C
BnaxHocTb Lo 85% rF CTtaHAapThbl, NpaBuna
6e3 koHfeHcaTa WHCTPYKLMSI MO MOHTaXy
EY-RC208 P100002324
EY-RC209 P100002326

[eknapaumsi 06 ncnonedyembix mat.  MD 94.185

Pa3smepHbIi yepTex M10496
OnekTpocxema
EY-RC208 A10532
EY-RC209 A10533
Bxopbl EY-RC208F001 EY-RC209F001
MpuBop ANCTAHUMOHHOTO yNpaBreHns EYB2../EY-RU2 .. 1 1
[aTymk TemnepaTtypbl Ni1000 2 2
U/not/(1) 0...10 V= 1 1
KoHTakT ynpaBneHus Bkn./Bbikn. 4 4
Bbixoabl EY-RC208F001 EY-RC209F001
Tpuak GuHapHble BbIXOAbI 0-I-11 (24 V~, 1 A) 4 4
Pene 6rHapHble BbixoAbl nepekntoyarens (250 V~,10 A) 1 1
(Tok BknoyeHust 80 A) 3aKpbIB. KOHTaKT (250 V~,1 A) 2 2
Pene 6vHapHble BbixoAbl 3aKpbIB. KOHTAKT (250 V~,1 A) 3 6
nepekntoyarens (250 V~,1 A) - 1
AHarnoroBble BbIxoAbl 0...10 V (Harpy3ka = 1 kQ) 4 4
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Fir Lebensrdume mit Zukunft.

Akceccyapbl

Tuvn Onucanue
MoHTax

0900240001 Kpbiwka ansa knemm (240 mm), ynakoBka Ha 2 LWT.

0900240010 Kopo6bka ansi kabener (240 mm), ynakoBka Ha 2 LT.
MamATb AaHHbIX

0367883 002

DYHKUUA

Der ecos enthalt ein Betriebsprogramm. Dieses liest samtliche
Eingange ein und arbeitet die parametrierten Module gemass U-
SER-Programm ab und aktualisiert die Ausgange.

Ebenso arbeitet der ecos die nétige Kommunikation mit anderen
Stationen oder Visualisierungs-PCs ab.

Die Programmierung/Parametrierung erfolgt Uber das novaNet-
Automationsnetz.

PekomeHaauun AnsA npoeKTMpoBaHUsA:

MoHTax u nutaHue

Der ecos208, 209 ist ein Kompaktgerat und ist fur Wandmontage
oder fir Reiheneinbau DIN 43880 auf Hutschiene 35 mm nach
EN 50022 geeignet.

Klemmenabdeckungen sind zwingend notwendig, wenn das Gerat
ausserhalb eines Schaltschranks oder Verteilerkastens montiert
wird. Bei Wandmontage ist die Verdrahtungsbox mit der Breite
240 mm (Zubehdr Nr. 0900240010) zu verwenden.

Die Masseklemmen sind mit dem Erdanschluss (L) verbunden. Die
Betriebsmittel werden (ber Schraubklemmen, die Datenleitung
(novaNet) via Steckklemmen angeschlossen. Dabei missen fol-
gende Bedingungen eingehalten werden:

Die Einheit muss gegen Beriihrung geschutzt sein.

Die maximale abgreifbare Leistung an den LS -Klemmen betragt
20 VA.

Die Masseklemmen sind mit dem Erde-Anschluss (L) verbunden.
(24 V~ PELV)
Querschnitt der Leiter:  min. 0,8 mm2 (AWG 18), max. 2,5 mm2

(AWG 13), unter Beachtung der Normen.

LLinna aaHHbIX novaNet:

2-nontocHbIN, CKPYYeHbl (3KpaHMpoBaHNe pekoMeHayeTCs )

Die maximale Ausdehnung ergibt sich durch die maximal zulassige,
kapazitive- und ohmsche Last.

C <200 nF

R <300 Q

Belastung 0,5 nF pro ecos208/209

OnucaHne BXOOOB U BbIXOAOB

Die Analogeingange sind nicht gegen Fremdspannung geschiitzt.

CepBUCHbIe NpUGOPbI

Die Bediengerate werden 3(4) adrig angeschlossen, max. Leitungs-
lange <100 m

N3mepeHue Temnepatyp

Twn BxogoB Ni1000 (-10 bis 95°C)

Die Fuhler werden in Zweileitertechnik angeschlossen, wobei die
Anschlussdrahte bei 0,8 mm2 (AWG18) max. 55 m (180 ft), bei
1,5 mm2 (AGW 15) 170 m (558 ft) lang sein diirfen.

Die sich daraus ergebende Messwertverfélschung (Leitung ca. 2 Q)
ist intern kompensiert. Die Messspannung ist gepulst, dadurch wird
der Fihler nicht erwarmt.
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Mamste PROM 1MB nycToi (aaHHble nonb3oBaTens / User Data), ynakoBka Ha 5 wT.

N3mepenue U/noTi(l)

Twn BxogoB n3MepeHve HanpsbkeHus (Cyxon curHan)

HanpsixeHne 0..10B

Tok 0...20 MA ¢ BHELUHUM MOAKIHYEHNEM
COMPOTUBIEHNS

MoTeHuynomeTp 2...10 kKOm

JNnHeliHas KkoppekuMsi ¢ MoMolblo a (yMHoXuTenb) U b (casur
Hyns): (Y =a X + b).
JIHeHOCTb MOXHO TOYHO adanTUpoBaTh AJS KaXA0ro BXoAa.

MapameTpbl ANs nokaza HOPMMPOBAHHOIO aHaNoroBoro CUr-
Hana (Al 0...1)

BxoaHou curHan BenuuuHbl KOoppek-

Y uum a b
0...10V 1 0
0.1V 10 0
0...20 mA 1 0
0...1mA 20 0
2..10V 1,25 -0,25
4...20 mA 1,25 -0,25
0,2 1,25 -0,25

N3mepeHue HanpsixeHus (U)

Die zu messende Spannung wird zwischen einer Eingangsklemme
fir Spannung (siehe Klemmenbelegungen) und einer Masseklem-
me angeschlossen. Das Signal darf nicht mit Fremdpotential behaf-
tet sein!

N3mepeHue Toka (I)

Mit externem 50 Q-Widerstand parallel an den Spannungseingang
geschaltet ist eine Strommessung moglich. Das Eingangssignal
wird hierdurch auf 0...1 V transformiert.

Das Signal darf nicht mit Fremdpotential behaftet sein!

N3mepeHne ommnyeckoro conpoTusneHus (nor)

Soll ein Potentiometer angeschlossen werden, so ist hierfir ein
analoger 0...10 V Ausgang (fest parametriert auf 10 V) als Spei-
sung vorzusehen.

BuHapHble BxoAbl

Twn BxogoB potentialfreie Kontakte, gegen Masse
beschaltet

Optokoppler, Transistor (open collector)

Zustand "Kontakt geschlossen”
Bis zu 50 Q gegen Masseklemmen
Digitaleingang

Max. Ausgangsstrom 0,5 mA gegen Masse

Max. zul. Leitungswiderstand
1 kQ gegen Masseklemmen

Digitaleingang
Entprellzeit 20 ms
Schutz gegen Fremdspannung

24V
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EY-RC208, 209

Digitale Eingadnge werden zwischen den Eingangs- und Masse-
klemmen angeschlossen. Bei einem offenen Kontakt entspricht dies
einem Bit=0, bei geschlossenem Kontakt einem Bit=1. Die Station
legt eine Spannung von ca. 13 V an die Klemme, wobei ein Strom
von ca. 0,4 mA bei geschlossenem Kontakt fliesst. Kurzzeitige
Anderungen von min. 30 ms zwischen den Abfragen der Station
werden zwischengespeichert und beim nachsten Zyklus verarbeitet.

Hinweis: Die beiden Digitaleingdnge an den Klemmen Nr.36 und 37
kénnen durch Zuweisung der entsprechenden MFA (50/51) auch
als Impulszahler verwenden werden.

Mopgcyet nmnynbcoB (knemma 36 /37)

Twn BxogoB potentialfreie Kontakte, Optokoppler,
Transistor (open collector)

Eingangsfrequenz <15Hz

Max. Ausgangsstrom

der Eingange 0,5 mA gegen Masse

Entprellzeit 20 ms

Schutz gegen Fremdspannung
24V

An die Zahlereingange kénnen potentialfreie Kontakte, Optokoppler
oder Transistoren mit offenem Kollektor angeschlossen werden. Die
maximale Impulsfrequenz ist 15 Hz.

Damit schaltende Kontakte korrekt erfasst werden, ist eine Entprell-
zeit von 20 ms vorgesehen. Der Impuls wird auf der fallenden Flan-
ke erfasst und darf unbestimmt lange anliegen.

AHanoroBble BbIXoAbl

Art der Ausgange 0(2)...10 V=, 10 mA max. (je Kanal),
source-sink, keine Fremdspannung!
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Fir Lebensrdume mit Zukunft.

Die Ausgangsspannung wird zwischen der entsprechenden Aus-
gangsklemme und einer Masseklemme abgegriffen.

Die Ausgéange sind gegen statische Entladungen geschiitzt, nicht
aber gegen anliegende Gleich- oder Wechselspannung. Es soll
deshalb immer zuerst das Betriebsmittel (z.B. Ventilantrieb) in der
Anlage angeschlossen werden. Anschliessend soll bei der Station
gepruft werden ob beide Leiter gegeniliber Masse und untereinan-
der keinerlei Potential (0 V!) fihren. Ist dies der Fall soll zuerst der
Masseleiter, zuletzt der Signalleiter an seine Klemme an der Station
angeschlossen werden.

YnpaBneHue ocBeweHnem (Dimmfunktionen):

Elektronische Vorschaltgerate (EVG) kénnen Uber den 0...10 V
Ausgang angesteuert (gedimmt) werden. In der Regel schaltet das
EVG bei 0 V die Lampe nicht aus. Hierfir ist ein eigener Schaltkon-
takt vorzusehen.

Wichtig: Der ecos Spannungsausgang ist nicht potentialgetrennt,
d.h. eine externe Potentialtrennung ist vorzusehen um sicher zu
stellen, dass bei einer Falschverdrahtung an der Lampe nicht un-
gewollt 230 V~ auf die Steuerleitung geschaltet werden.

Die Geschwindigkeit des Dimmvorgangs ist abhangig vom USER-
Programm.

BuHapHble BbIxoabl

Je Klemmen-Relaisgruppe kdénnen unterschiedliche Phasen ge-
schaltet werden.

Die Relais/Triacs sind fiir folgende Belastungen spezifiziert.

Klemmen Belastung (Dauerlast) Bezeichnung (typische Anwendung)

1,2,3 250 V~/80(10) A Relaiskontakt, Wechsler (Elektro-Nachwarmer)

4,56 250 V~/80(1)A Relaiskontakt (Licht)

7,8,9,10 250 V~/2(1) A Relaiskontakte (Ventilator)

11,12,13 250 V~/2(1) A Relaiskontakte (Jalousie)

14,15,16,17 250 V~/2(1)A Relaiskontakte — Wechsler/Schliesser (Jalousie, Fenster)
19,20,21,22 24V~/1A Triacs (thermische Antriebe)

Impulszeiten fiir Jalousien:

Um Jalousien unabhéangig von der Zykluszeit des User-Programms
steuern (wippen) zu kénnen, sind fur 4 Steuerausgange - Relais an
den Klemmen 11...13 (MFA 34) bzw. 14...17 (MFA 35) - Relais-
Impulszeiten definierbar.

Diese Zeiten werden Uber interne analog Ausgange (MFA 24 und
25) vorgegeben. MFA 24 steuert die Relais an den Klemmen
11...13, MFA 25 steuert die Relais an den Klemmen 14...17. Ist der
analog Ausgang auf 0 gesetzt, erfolgt kein Impuls an den Relais-
Ausgangen. Die Ausgange werden statisch ab User-Programm
gesteuert.

Wer MFA24 | 25
0

0,1

0,2

0,3

0,4

0,5

0,6

0,70

0,75

0,80

0,85

0,90

0,95

<0,95 bis <1,0
1,0

Im Bereich 0,1 bis 0,95 sind auch Zwischenwerte zulassig
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Ist der analog Ausgang zwischen 0 und 1 parametriert, werden die
Relais unabhangig von der Dauer des internen Ansteuerbefehls
geschaltet.

Somit kann je Tastendruck am Bediengerat ein definiert langer
Schaltbefehl ausgegeben werden.

Die nachfolgende Tabelle gilt fir Schaltbefehle, die langer als die
jeweils angegebene Impulszeit ist.

Wird der Schaltbefehl vor Ablauf der Impulsdauer deaktiviert, so
wird der Impuls abgebrochen.

Von Gerat zu Gerat sind geringe Abweichungen méglich.

Relais-Impuls, Zeit in Sekunden (ca.)
Ein/Aus statisch ab User-Programm
2,20

1,30

0,90

0,70

0,50

0,35

0,25

0,18

0,13

0,10

0,06

0,03

Bereich nicht nutzbar

Reset des laufenden Impuls
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Wichtig:

Werden die vorgenannten Relais (MFA 34 / 35) verwendet, sind
zwingend die Impulszeiten (MFA 24 / 25) zu definieren. Ansonsten
ist das Relaisverhalten undefiniert.

Dimensionierung des internen Transformators

Der interne Transformator ist fir eine Belastung aller Triac-
Ausgange von max. 20 VA ausgelegt. Das bedeutet, dass typisch 4
thermische Antriebe vom Typ AXT111 (24 V~) gleichzeitig ange-
steuert werden kénnen. Der Abagriff erfolgt an Klemme LS.

Parallelbetrieb von mehr als 4 thermischen Antrieben

1 Speisung der Antriebe mittels externem
Transformator vorsehen.
Triac Belastung max. 1 A

2 Speisung der Antriebe mittels Halbleiter-
relais. (Anzahl Antriebe begrenzt durch
die Leistung des Halbleiterrelais).
Beispiele:

24 bis 280 V~, 8 A ohne Kuhlkérper bei
230 V~, Steuerspannung 18...36 V~.

24 bis 280 V~, 16 A ohne Kihlkorper bei
230 V~, Steuerspannung 18...36 V~.

Einsatz von stetigen Kleinventilantrieben mit Stellungsregler z.B.
SAUTER, Typ AXS:

Der 0...10 V Ausgang des ecos208, 209 kann bis 15 AXS ansteu-
ern.

Datenspeicherung:

Eine steckbare Lithium-Knopfzellen-Batterie (Typ CR2032) sorgt
dafiir, dass bei einem Spannungsausfall die Anwenderdaten (CASE
Engine-Daten), parametrierte Zeitprogramme sowie die historischen
Daten (HDB) im SRAM erhalten bleiben. Die Batterie ermdglicht die
Erhaltung der Daten und den Betrieb der Echtzeituhr im dauerhaft
spannungslosen Zustand wahrend mindestens 3 Jahren, ab Pro-
duktionsdatum der Automationsstation.

Mittels USER-PROM kénnen die Daten batterieunabhangig dauer-
haft gesichert werden. Das User-EPROM kann durch ein handels-
Ubliches Gerat programmiert und danach direkt in die Station einge-
setzt werden.

Technische Daten der Batterie:

Typ CR2032 Lithium-Knopfzelle
Nennspannung 3V

Kapazitat 210 mAh

Abmessungen 20 mm x 3,2 mm

Die Batterie darf nur durch eingewiesenes Fachpersonal getauscht
werden.

Uhrzeit:

Im ecos ist eine Echtzeituhr (RTC) flr die Zeitprogramme integriert.
Die Uhr wird durch die interne Batterie gepuffert.

Inbetriebnahme

Die Arbeit muss immer im spannungsfreien Zustand durchgefihrt
werden.

Fur alle Manipulationen miissen ESD-Schutzmassnahmen getrof-
fen werden.

Adressierung

Jede Station muss, bevor sie in novaNet eingebunden wird, eine
eindeutige -im AS-Netz einmalige- Adresse erhalten.

Mittels des 16-stelligen Schalterblocks lasst sich die AS-Adresse
einstellen.

Der letzte Schalter dient der Einstellung der Paritat.

Der Paritatsschalter wird so eingestellt, dass die Anzahl der auf
"On" stehenden Schalter, inklusive Paritatschalter, eine gerade
Anzahl ergibt.
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Jede Station muss, bevor sie im novaNet eingebunden wird, eine
eindeutige (einmalige) Adresse zwischen 0 und 28671 erhalten. Die
Adresse wird manuell mittels der 16 DIP-Schalter (ausserhalb vom
Gehausedeckel) binar kodiert eingestellt.

Off On Value | Off| On
| 1 o 1
| 2 * 2
i 4 x 4
| 8 x 8
] 16 x Beispiel einer
] 32 * Einstellung:
] 64 | x AS-Nummer 10255
] 128 x
[ 258 " 1+2+4+8+2048 +
™ 512 " 8192 = 10255
[ 1024 | = (Even Parity; Off)
| 2048 x | 2048
[ I 4096 | x
[ 8192 x | 8192
[ I 16384 | x
] Even | x
Parity
B04723

Im Normalfall werden die Daten mittels CASE-Engine eingelesen.
Die Kommunikation erfolgt grundsatzlich Uber den Sauter-
Systembus novaNet an den Klemmen a und b. Die Program-
mierung kann parallel zum laufenden Datenverkehr erfolgen.

Initialisierung:

Die Initialisierung wird durch ein Kurzschliessen der beiden Halb-
mond-Schaltflachen ,Ini“ wahrend 1...2 Sekunden realisiert. Dies
bewirkt dass die Station den gesamten RAM-Speicher I6scht und
aus dem User-EPROM (wenn vorhanden) Anwenderdaten ladet um
die Steuer- und Regelfunktion bei definierten Anfangsbedingungen
neu zu starten.

Achtung:

Ist kein User-EPROM vorhanden sind samtliche Anwenderdaten
(CASE Engine Plan, Zeiprogramme, HDB's) nach einer Initialisie-
rung geldscht!

LED ,,Send“

Diese gelbe LED zeigt den Telegrammverkehr beim Senden auf
dem novaNet an.

Bei der ersten Inbetriebnahme, oder wenn die Station manuell
rickgesetzt wird, werden das Mikroprogramm und die Anwenderda-
ten neu eingelesen. Sobald dies abgeschlossen ist, blinkt die gelbe
Sende-LED im Rhythmus der ausgehenden Telegramme.

Leuchtet diese LED gar nicht, so ist ein falsches, fehlerhaftes oder
gar kein Betriebsprogramm-EPROM gesteckt. In diesem Fall ist die
Station nicht funktionsbereit.

Ist die Station stehen geblieben oder wurde ein Fehler im RAM
detektiert, so wird dies durch den Watchdog erfasst und die Station
daraufhin mit den Daten des USER-EPROMs neu gestartet. In
diesem Fall gehen kurzzeitig keine Telegramme nach aussen, die
gelbe Sende-LED blinkt wahrend dieser Zeit nicht mehr.

Die Send-LED ist inaktiv bzw. undefiniert, wenn das Parity-Bit der
Stationsadressierung falsch gesetzt ist. Bei einer falschen Paritat ist
die Kommunikation mit der Software CASE-Engine gestort.

LED ,,Power*

Diese grtine LED im unteren Klemmenraum gibt durch Dauerleuch-
ten den Betriebszustand an, d.h. Versorgungsspannung ok.

www.sauter-controls.com
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Adressart MFA
Messung Temperatur Ni1000 04
(Messbereich: -10...95 °C)
Messung Temperatur Ni1000 05
(Messbereich: -10...95 °C)
Messung U/Pot/(l) 07

09
Messung Temperatur Ni1000 (Bedieneinheit) 09
(Messbereich: -10...95 °C)
Messung Potentiometer (Bedieneinheit) 10
Ausgang analog 0(2)...10 V= 20
Ausgang analog 0 10 V= 21
Ausgang analog 0(2)...10 V= 22
Ausgang analog 0(2)...10 V= 23
Ausgang analog fiir Impuls an MFA 34 24
Ausgang analog fir Impuls an MFA 35 25

- Befehl
Ausgang digital 0-1 (Relais 250 V~, 1 A) 32-1

com
Ausgang digital 0-I (Relais 250 V~, 1 A) 331

com
Ausgang digital 0-1-11 (Relais 250 V~, 1 A) 34 -1

34 -1l

com
Ausgang digital 0-1-11 (Wechsler/Schliesser 250 V~, 1 A) com

351

351l
Ausgang digital 0-1 (Wechsler 250 V~, 10 A) 36 -1

com
Ausgang digital O-I-Il (Triac 24 V~, 1 A) Com

37-1

37 -1l
Ausgang digital 0-1-1l (Triac 24 V~, 1 A) Com

38 -1

38—l
Ausgang digital 0-1-1I-1ll (Relais 250 V~, 10 A) Com

38 -1

38—l

38 -1l
Betriebsriickmeldung MFA 56 (0-I-11) 40
Betriebsrickmeldung MFA 57 (O-I-1I-111) 41
Umlaufschaltung ab MFA 56 0-I-11-0... 42
Umlaufschaltung ab MFA 57 O-IlI-11-1-0... 43
Impulszahler // zu MFA 52 50
Impulszahler // zu MFA 53 51
Eingang Digital 52
Eingang Digital 53
Eingang Digital 54
Eingang Digital 55
Kontakteingang Taste 0-I-1l (Bedieneinheit) 56
Kontakteingang Taste 0-I-1I-1ll (Bedieneinheit) 57
Massbild

244
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Kartencode
51

51
60
51
50
82
82
82
82
82
81
20
20

20

20

20

20

20

20

20
20
30
30
C1
C1

10
10
10
10

10
10
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EY-
RU208F001
Klemmen
29-1

30-L

1-33-34

1-33-34

24-1
25-1
26-1
27-1

o~ OO

1/3
2
LS
19
20
LS
21
22
7
8
9
10

intern
intern
intern
intern
36-1
37-1

36-L
37-1
38-1
39-1

1-33-34
1-33-34

EY-
RU209F001
Klemmen
29-1

30-L

31-L

1-33-34

1-33-34

24-1
25-1
26-1
27-1
intern
intern

1/3

LS
19
20
LS
21
22
7

8

9

10

intern
intern
intern
intern
36-1
37-1

36-L
37-1
38-L
39-1

1-33-34
1-33-34
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EY-RC208, 209

Anschlussplan
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EY-RC208, 209

Applikation

<=SAUTER

Fir Lebensrdume mit Zukunft.

Raumautomation mit Temperaturregelung via Fancoil-Unit, Licht- Jalousie- und Fenstersteuerung.
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" EY-modulo 2 ecos
novatlet
Legende:
A) Aussenfassade 1) Jalousieantrieb (AB/AUF/Wippen)
B) Raum 2) Fenstermotor
C) Fancoil-Unit 3) Fensterkontakt
D) Flur-Bereich 4) Heizen
5) Kuhlen
6) Ventilator 3stufig
7) Temperaturfuhler
8) Elektronisches Vorschaltgerat
9) Bewegungsmelder
10) Bediengerat (EYB270
11) Controller (ecos209)
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